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 Q  8����R ��T��� �� ������/ �� ������� �� ����� ��������� ���� ���P���� �<�6���� �� ������
 Q  �������R �� �� ������/7 �� ���� � �� ���4����� �4�� �� ���� �� �������� �� ������
 Q  8����R ��T��� �� ����� ������ ���������� ���� �������� �� ���������
 Q  ������R �<�������� ���� �� ������ �������� � ��� ��� ������� ��������� �������
 Q  !����� �6����������� ��5 ������ �� ������ 0"7 0� �� 0. �4�� �� �;6�� �� ������ ���������� � �� ������� �� ������ ��5���� ���������
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ������������/� )"� 9+C+C�%�C-%
 Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait entraîner des blessures graves ou la mort.
 2.2. Risques de détérioration de l’appareil
 !����� J ���6���� �� �>�� ��������� ��/� ��( 'CCC�C$-$A E%CC$�C+F
 !����� J ������� �� ����������� �>���� /�� ��� �� ?�6��� � ������
 ��/� ��( 'CCC�C$-$A E%CC$�C+F
 !P� �<����� �� 6�� /����������� �� �<��������7 4�����R D ������� J
 Q  �� 6���� ��������� �� �<���������
 Q  �� ����� �<���������� ��5������� �������� �� �� �������J %$�I�) W�+CX�
 Q �<�������� �� �<���������� %-C�I!)���%$�I�) �()(*") �� ������� �<�������� �4�� �� /��6�� +�! %$�I�)�
 Q  �� /�������� �� ����� �������� �� �� �������J #C �� 9C YR�
 Q  ��� ����� ��5���� ��5 6���� �� ����� ����� �� #%C�I!) �>����>�� �� -CC�I!) �>�� ������
 Q  �<�������� ��5 ������ �� ������ 0"7 0� �� 0. �6����������� �4�� �� �;6�� �� ������ ���������� � �� ������� �� ������ ��5���� ���������
 Q �<�������� ��������� �� �;6�� �=$# �()(*") ���� ������ �� ������ ���� ��5 ��� �� 6� ���������
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 Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait endommager l’appareil.
 2.3. ResponsabilitéQ  H� ������7 �� ����������� � �<�������� ���4�� O�� �//���� ���� �� ����� �<��������� �� 4�������
 Q  H<��������� �� �<�������� ��� O�� ���/���� ��5 �@��� ������ ��� ��� ������
 Q  H� ��������� �� �@��� �<��������� �� �� �������� ��� ���������� �� �������� �����@��� �� �������
 Q  H<�������� ��� O�� ����� ��� ��� ��������� ������O�� ���/���� ��5 ����� �� 4�������
 Q  0�� ������ ��4�� O�� ��������7 �� ��� �<O�� ��� ��� �� ������ ��5 ������������ ������ �����������
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 3. OPÉRATIONS PRÉALABLES
 ,��� �� ������ �� �������� � �� �������7 �� � �������/ �� 6��� <��������� �� ������ �� ��� ����� �4�� ��� ��� �� ��4����
 !� ����� �� �� �������� �� ���� ������� �<��������7 �� �� ������� ������7 �� � �������� �� 4���P�� �� ���� ��4�� J
 Q  H<�� �� �<��6������7
 Q  H<�������� �<� �� �� �� ������� ������ �� ������7
 Q  H� ��/������ �� �<�������� � ���/���� D 4��� ��������7
 Q  H<��6������ �������� �<�������� ������ �� 6������ ��6���>�6�� � ��� Z���[ ���
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 4. PRÉSENTATION
 4.1. ����������� ����� ����H� ����� �������� � �� ?@�� �� ����� � �� ��4�������� E,*�\F �� /���� ���������� �� � ����� D �� ��4�������� � D �� ����� �� �<������� ���������� H� ����� �������� /����� �� ���6���� /������ �� ����� �� �����7 �� ������7 �� �������7 �<������� � �� ������� �� ����� �<����?� ���T���� �� �>���� �����>��� � ���>����
 H� ����� �������� � �� ������ ����4�� 6�� �� �� ����������� �� �� ����� �� ����� � �� ����6���� �� �� ����� �� ������ D ���5���� �� �>����� H� ����� �� �� ����� <�//���� ��� �� ������ ����� ����� �������� 8 � �� ����� �� ������ ��� �� ������ ����� ����� �������� �� H� ����� �� �� ����� � �� ������ �� ������������ ��� �� A� ��������� ��� �� ������ ����� �������� �7 ��� �� ����� ����� ������ �� ������6��7 ��4�� �� ���@��7 ������� �� ���������� ��� �� ������� �>���� ����������� ,������ ������ ���4�� O�� ������� �� �� 6� ��������� !���7 ��� ������>� �//�� �� ���6���� D ����� �<��� ���� ���� �� ����� �� ���������� �� ���6�� ���4� �� �>�����
 H� �;6���� � /������ ��� ��� ���� �����5��� �� �� ����� �� ������ H� ���� �� 6����>���� �� ������ �� ������ �����6�� �������� D ��� ��������� ����� � ������ � �<�����P����� �� ������ E?�� � ����6��F ������� �� /�]�� ��������6�� �� ������ �<���������� �� ���7 �<�������� �� ������ �� ������ �� ����� ��������7 ����� �� ������� �� �������� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� ����� �������� ^ )����� �� ������ ���� �<����6�� �� �������� �������
 H� ���P������� �� ����� �������� <�//���� D ����� �� �� �/P�>��� ������ �� 4�� �� �������� "�? )��P�� H<�5�������� �� ����� � �����6�� �� ��4�� �� ��6 ���4�� �"AI�"� ������� �� /������ �� ��4�������� E4����� ,�����*��������F �� �������� ��������� � �� ����� E4����� ,���� _ "����? *��������F �� ������ ����������� �"AI�"� � ������6�� �� �� �������� �� ������������ ����� �� H� ������ �� ���������� �� �������� �����6�� ����� �� �������� �� ��������� �� �<������� Y`,"�I�"��
 !��� �� ����� �������� ��;�� D �� ���>������ <�������� ������ ��� �� ?@�� �� ��������� �� �<������� ������� �� ������������ � �� ����� �� ���6���� �>�����
 * PMD : Performance Measuring and monitoring Device (Dispositif de mesure et de surveillance des performances) selon la norme CEI 61557-12.
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 4.1.1. Gamme
 �������������� ��������������������������
 DIRIS Digiware DAfficheur multipoint����� �������� ��$C��/� $&%B C+BB ����� �������� ��#C��/� $&%B C%C+
 DIRIS Digiware CInterface système*����� �������� )�-+��/� $&%B C+C+
 ���������������� �����������������
 Module de mesure de tension
 DIRIS Digiware U-xMesure de tension�������������� 8�+C��/� $&%B C+C#�������������� 8�%C��/� $&%B C+C9�������������� 8�-C��/� $&%B C+C%
 Module de mesure de courant
 DIRIS Digiware I-3x3 entrées mesure courants
 �������������� ��-C��/� $&%B C++C�������������� ��-+��/� $&%B C+++�������������� ��--��/� $&%B C+%&�������������� ��-#��/� $&%B C+-C
 DIRIS Digiware I-4x4 entrées mesure courants
 �������������� ��$-  ��/� $&%B C+%B�������������� ��$#  ��/� $&%B C+-+
 DIRIS Digiware I-6x6 entrées mesure courants
 �������������� ��9C��/� $&%B C++%�������������� ��9+��/� $&%B C++-

Page 10
                        

10 FR ����� �����!�" � #$%�&'#�� � �()(*")
 4.1.2. Principe
 DIRIS
 ����������
 *����
 ����� E8F
 DIRIS
 ����������
 )���b�� _
 !���������
 Di�i�are Bus
 L1L2L3N
 ou
 �����������������  ����� �����
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 DIRIS
 ����������
 "����
 �������E-�F
 DIRIS
 ����������
 "����
 ������ E$�F
 DIRIS
 ����������
 "����
 �������E9�F
 Capteurs de courant TE, TR ou TF
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 4.1.3. (�������
 H� ����� �������� ������ �� ���6���� /������ ����� �������� J
 ������������������
 �  *���� �� �� �����
 �  *���� �� ������ �����>����
 �  ,������7 /����� �� �������7 �>�7 �� �>� � �� �>�
 �  .����������� $ �������
 �  ,������ �������4�
 �  ,������� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� ����� �������� ^ )����� ������� T���<D �� ���� C�# �� ������� � ������� ���4� ���� �� ����� )"� 9+##'�+%
 �������
 �  0����� ������7 ��4��� � >����������
 �  0Y� � >��������� T���<�� ���� 9- ���� �� ����� � �� ������
 �  ��������6�� �� �� ����� � �� ������
 � ":#C+9C E8��7 8���7 8��F � ���>���� ������
 ��!���������
 �  "���������� �� �������� ��������� ��?����
 �  "���������� � >�������� �� ������5 �� �������� ���������
 ��"������
 �  G������ ���4�7 �����4�7 ��������7 ���� � ��������
 �  )���6� �� �>����
 �������
 �  !����� >������� �4�� ���6������ 6��������
 ��#��������������
 �  *���� �� -7 $ �� 9 ������ ��� ������ �� ����� �� ������
 �  "���� ������ �4�� �����5��� ������ � ������������ ��������� �� ������ �� ������
 �  ����� �� ������� �>���� �����>���7 6��>��� � ���>��� ����������
 �  )����5��� �� ������ /����7 ��4��� � f�5�6��
 �  )���b�� �� �����������7 ������� �� 0) � �������P������� �� �����5
 �  ������� �� �� �������� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� ����� �������� ^ )����� g )��� C�# �� ������� � ������� ���4� ���� ����� )"� 9+##'�+%
 ��"���������
 �  )����������� ��$&#
 �  !������� �4�� �<�/P�>��� ������ ���������� ����� �������� �
 �  *���� ������6�� ��� �� ��6 ��4��� E�"AI�"�F �� �� �������� ����� �
 �  �?��>�������� >������ ��� �� �������� ����� �
 �  !���������� �� �������� �4�� �� �������� �� �<�/P�>��� �������
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 4.1.4. Grandeurs électriques mesurées
 DIRIS Digiware
 D-40 D-50 C-31Fonction
 )���������� �� ���� �� ����� Q Q Q
 G���� ����>���� >��� �������� E���P�������7 ������� � 4��������� �� �����F
 Q Q
 ���������
 %$�I�) Q Q Q
 "���������
 ��$&# *��6� "���4� Q Q
 ��$&# *��6� *�U�� Q
 A� �������� Q Q Q
 ">���� *��6� 0), Q
 $����
 H������ � :��6�� �� ������ B'5B'��� B'5B'��� +&��� � +
 Référence $&%B C+BB $&%B C%C+ $&%B C+C+
 DIRIS Digiware U
 U-10 U-20 U-30����������
 8+%7 8%-7 8-+7 I+7 I%7 I-7 I�7 . Q Q Q
 8 ?@��7 I ?@�� Q
 ��������6�� ,>�: EI�67 I�6�7 I���7 I��47 I>��F Q
 ��������6�� ,>�,> E8�67 8�6�7 8���7 8��4F  Q
 Analyse de la qualité
 0Y�4+7 0Y�4%7 0Y�4-7 0Y��+%7 0Y��%-7 0Y��-+ Q Q
 Y��������� ����4������� 8 _ I ET���<�� ���� 9-F Q
 )���57 ������� � ������� ���� ":#C+9C Q
 ������
 Sur seuil Q
 !����%����&���'��������(�����
 Q
 $����
 H������ � :��6�� �� ������ +&��� � + +&��� � + +&��� � +
 Référence $&%B C+C# $&%B C+C9 $&%B C+C%
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 DIRIS Digiware I
 I-30 I-31 I-33 I-35 I-43 I-45 I-60 I-61
 Application )������ Surveillance Analyse Surveillance Analyse )������
 )��*���&+�������������� 3 3 3 3 $ $ 9 9
 "������
 W [�>7 W [4��>7 [I!> Q Q Q Q Q Q Q Q
 *��� ���/ E& ��5F Q Q Q Q
 )���6� �� �>���� Q Q Q Q
 ����������
 �+7 �%7 �-7 ��7 �,7 �Z7 ��7 �,. Q Q Q Q Q Q Q Q
 ,7 Z7 �7 ,. ��� �>�� Q Q Q Q
 ,������ �������4� Q Q
 ��������6�� ������ E��6�7 ����7 ���47 �>��7 ���6F
 Q Q
 ,>�7 �� ,>�7 �� ,>� Q Q
 Qualité
 0Y��+7 0Y��%7 0Y��-7 0Y��� Q Q Q Q
 Y��������� ����4������� � ET���<�� �����9-F
 Q Q
 ��������� Q Q
 ������
 Seuils Q Q
 Entrées / Sorties
 :��6�� %�% %�%
 !����%���
 I����� ��?���� Q Q
 $����
 H������ +&��� +&��� +&��� +&��� %'��� %'��� -9��� -9���
 :��6�� �� ������ 1 1 1 1 +�# +�# 2 2
 Référence $&%B C++C $&%B C+++ $&%B C+%& $&%B C+-C $&%B C+%B $&%B C+-+ $&%B C++% $&%B C++-
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 4.1.5. Dimensions
 $�+�#�+� �������������� )7 8 _ ��-57 ��95
 1.7344
 0.5915
 2.5665
 1.77 45
 0.7018
 1.4236
 3.54 90
 I-6xU-xxC-3xI-3x
 �������� in���
 $�+�9�+� �������������� ��$5
 125.5
 5.90
 150
 2.8372
 1.0627
 1.7645
 0.8321
 2.2858
 1.77 45
 �������� in���
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 4.2. Présentation capteurs de courant associés��//���� ?�� �� ������ �� ������ �� ����� �� ����� �������� J /���� E0"F7 ��4��� E0�F �� f�5�6�� E0.F� H� ��4���� �� �� ������ ����� �� <������ D �� ?�� �<��������� ���4�7 �5���� �� �5���� �4�� /��� ������� �� ������ �� ��� ������ ����P��� �4�� �� ������ �� ����� �� ������ ����� ����������� )�� ������ ����� ��� �����5��� ������ � �� ������ �� �;6����� H� ����6�� � �� ?�� �� ������ �� ������� ��� �� ����� ��������� �� ���7 �<�������� ����� �� ������� �� �������� ���6��� �� �� �>�U�� �� ����� ����� �������� ^ ������ �� ������ �� ��� ����� ����� �� ������
 ����� �������� ��-C � ��-+ � ��-#
 ����� �������� ��$5
 ����� �������� ��9C � ��9+
 3 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 4 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 6 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 ��
 �������������J
 8����� ���� �� ����������� �� ������ �� ������ ��������� �� �;6�� �()(*") ?�� �=+%7 ����7 ����� ������7 ����6�����7 -CC�I��������7 �$C � ^&#�{) ���� )"� 9+C+C�+ "�� -�C�
 �� � ���������� �� ����� �� �� ������ �� ������ ��� �� �O�� ���
 Câbles de raccordement des capteurs de courant :
 Câbles de raccordements RJ12
 �����������!�����
 0.1 0.2 0.3 0.5 1 2 5 10
 Bobine "#�$�"#�
 connecteurs*
 Nbre de câbles Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence1 � � � � � � $&%B C9C% $&%B C9C- $&%B C9C+
 3 $&%B C#&C $&%B C#&+ $&%B C#&% $&%B C#B# $&%B C#&- $&%B C#&$ � � �
 $ $&%B C#B9 $&%B C#&& $&%B C#&B � � �
 9 $&%B C#BC $&%B C#B+ $&%B C#B% $&%B C#B' $&%B C#B- $&%B C#B$ � � �
 \ ,��� �� ���/����� �� �;6�� J �� �� ������ ��� �������� ��5����� �� +C �@���
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 4.2.1. @ ����������� �����!��"#
 H� ������ �� ������ /���� 0" ������� �� ���� �� ����� �� ���� �� ����� ��� ��� ��������� ���4� �� �5����� H��� �������� � ���� ����� �� �� �� ��T������ /������� ���� ���������� �� ���7 �� ���6���5 �������� �� ������ ���� �� ������ ����� �� �� ?�� �� �;6���� E�;6��7 6���� ����� �� ������F �� �� �� ����� ���� ��: �� ��� �������
 ��� �<��� ������ ����P���7 �� �� ������� ��� �� ����� �������� � ��� �������� ���4�� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� � ��������
 $�%�+�+� Gamme
 TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55
 Pas +&��� +&��� %#��� -#��� $#��� ##���
 Plage de courant nominal In
 # } %C�! %# … 9-�! $C } +9C�! 9- … %#C�! +9C } 9-C�! $CC } +CCC�!
 I maximal %$�! '#�9�! +B%�! -CC�! '#9�! +%CC�!
 Référence $&%B C#CC $&%B C#C+ $&%B C#C% $&%B C#C- $&%B C#C$ $&%B C#C#
 TE-90
 Pas BC���
 Plage de courant nominal In
 9CC � %CCC�!
 I maximal %$CC�!
 Référence $&%B C#C9
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 $�%�+�%� ��������
 LP
 W
 H
 L
 W
 P
 T
 H
 �������� in��� TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55
 Pas 0.71+& E������ �� ���������F
 0.98%#
 1.37-#
 1.77$#
 2.16##
 LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77%& 5 %C 5 $#
 0.98 x 1.28 x 2.56%# 5 -%�# 5 9#
 1.37 x 1.28 x 2.79-# 5 -%�# 5 '+
 1.77 x 1.28 x 3.38$# 5 -%�# 5 &9
 2.16 x 1.28 x 3.93## 5 -%�# 5 +CC
 %��&����'� ø 0.33~ &�$
 0.53 x 0.53+-�# 5 +-�#
 0.82 x 0.82%+ 5 %+
 1.22 x 1.22-+ 5 -+
 1.61 x 1.61$+ 5 $+
 (�����(� � 0.69+'�#
 0.69+'�#
 0.77+B�#
 0.85%+�#
 3.5490
 0.082.2
 0.7719.7
 1.4236
 =
 ==
 = 2.52 / 644.96
 126
 0.9724.6
 �������� in��� TE-90
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 4.2.2. @ ����������� �����$� ���"�
 H� ������ �� ������ ��4��� 0� ������� �� ������ �� ���� �� ����� ��� ��� ��������� �5���� �� ����4����� �� �� �;6����� ��;�� D �� ������ ����P���7 �� �� ������� ��� �� ����� �������� � �� �������� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� � ��������
 $�%�%�+� Gamme
 Z���� ���@�� �� ������ �� %#�! D 9CC�! ���� ����?�� ������� ?�� �� �>�����
 TR-10 TR-16 TR-24 TR-36
 Diamètre de passage
 ~+C��� ~+9��� ~%$��� ~-9���
 Plage de courant nominal In
 %# … '#�! 32 … +CC�! 9- } %CC�! %CC } 9CC�!
 I maximal BC�! +%C�! %$C�! '%C�!
 Référence $&%B C##+ $&%B C##% $&%B C##- $&%B C##$
 $�%�%�%� ��������
 PA
 L
 Ø W
 CB
 H
 �������� in��� TR-10 TR-16 TR-24 TR-36
 LxHxP 0.98 x 1.54 x 2.79%# 5 -B 5 '+
 1.18 x 1.65 x 2.91-C 5 $% 5 '$
 1.77 x 1.73 x 3.74$# 5 $$ 5 B#
 2.24 x 1.65 x 4.37#' 5 $% 5 +++
 W 0.39+C
 0.63+9
 0.94%$
 1.42-9
 A 2.28#&
 2.409+
 2.83'%
 3.23&%
 B 0.57+$�#
 0.7519
 0.8722
 0.8722
 C 1.02%9
 1.2231
 1.34-$
 1.59$C�#
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 4.2.3. @ ����������� ���Q&�'%�"(
 H� ������ �� ������ f�5�6�� 0. ������ �� �������� �� �����[� ������� �� ���4��� ��� ����� ����� �� ������ �� �������� ��;�� D ���� ��������� f�5�6�� � ���� ?@�� �<��4����� /�����7 �� <������� ������ ��� �� ������� ���������� �� �� ��������@����� ����� D �<�T�� �� ���� �� ����� ��� �� ��������� �5���� � ���� �� �������� �� ��
 $�%�-�+� Gamme
 0��� ���@�� �� ������ ���� ���4��� ��� ����� ����� �� ������ T���<D 9CCC�! �4�� ��//����� /���� � ����� �<��4������
 8� ��������� � �������� ���� ���� �� /���� �� ����� ������� ��;�� D � ������ ����P���7 �� � ������� ��������� �� ����� �������� � � �����P� ��� ���������
 TF-55 TF-120 TF-300
 Longueur de la boucle
 ##��� +%C��� -CC���
 Plage de courant nominal In
 +#C … 9CC�! #CC … %CCC�! +9CC … 9CCC�!
 Référence $&%B C#'C $&%B C#'+ $&%B C#'%
 $�%�-�%� ��������
 0.7118
 3.34 85
 E
 p Ø
 L
 0.7118
 3.34 85
 1.4938
 E
 p
 Ø
 L
 �������� in��� TF-55 TF-120 TF-300
 Diamètre 2.16##
 4.72+%C
 11.81-CC
 p 7.16+&%
 14.80-'9
 37.08B$%
 E 0.239
 0.4311
 0.4311
 L 59.05+#CC
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 4.2.4. +� �� ���������� �������+
 8� �������� ����� �<������ �� ������ ������ ����4��� �� ������ �� + ! �� #�! �� ���������� ��� �� �� �<�������� �<�� �� ������7 �� �������� ���6��� ���������������^ ������ �<� �� ������� � ��� /������ �� �� �������� �� ������ ������ E4��� ����� K)"� 9+##'�+% ����5� �M ���� ��� �<��/�������F�H� ������ �������� � �� ��5���� +CCCC�!���#�! �� %CCC�!���+�!�
 $�%�$�+� Gamme
 )��+������"�)
 I nom. #�!
 I max. 9�!
 Référence $&%B C#BB
 $�%�$�%� ��������
 L
 P
 W
 H
 �������� in��� )��+������"�)
 LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77%& 5 %C 5 $#
 %��&����'� ø 0.33~ &�$
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 5. MONTAGE
 H� ��������>� ��4�� �����4�� �� ������ �� �������������� � �� ������ ������
 5.1. �������&���������������� ������� ��5 ������� �� ������ E�>����� K%� ������ � �4�������M7 ���� #F
 5.2. �������&��� ����� ����
 5.2.1. ����������� ��@E�FE��;�&E��;)&�;�!��� ������ �%���S
 1
 2
 1.38
 in-#
 ���
 0.29 ou 0.59 in'�# �� +#���
 5.2.2. ����������� ��@E�FE��;�&E��;)&�;�!��� ������% ���
 0.19 in#���
 3.94
 in+C
 C��
 �
 0?�� �� 4��J *$)����� �� �������J C�#�:� �������� � ������� � +%��� ��5����
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 5.2.3. ����������� ���;�&�;�!��� ������ �%���S
 *����� ����� �������� ��$5 �������� ����� �������� ��$51.
 7745
 1
 2
 Deux positions de montage sont possibles :�����������������������!�"�����������#$���������������"�������������$���
 ,����� �
 ,����� ��
 1
 2
 Montage en Position II
 3
 1
 3
 1
 2
 5.2.4. ����������� ���;�&�;�!��� ������% ���
 1
 Montage des pattes de �%����������������������et basse du module.
 2
 6.81
 in+'
 -��
 �
 0?�� �� 4��J *$)����� �� �������J C�#�:� �������� � ��������� +%��� ��5����
 2
 0?�� �� 4)����� ���������� ���5����
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 5.3. �������&������������������:#
 5.3.1. +��������!��� �
 H� �������� �� ������ /����� �4�� �� ������ �� ��������� ������� J
 Référence Pas .�5���� ������ � ���� ��: .�5���� ���� ��: .�5���� ������ .�5���� �� 6����
 $&%B C#CC $&%B C#C+ TE-18 /7��� 5 +
 $&%B C#C% TE-25 �"��� 5 % 5 $
 $&%B C#C- TE-35 ;"��� 5 % 5 $ 5 %
 $&%B C#C$ TE-45 �"��� 5 % 5 $ 5 %
 $&%B C#C# TE-55 ""��� 5 % 5 $ 5 %
 $&%B C#C9 TE-90 <#��� 5 % 5 9
 5.3.2. ���� ������ �%���S
 TE-18 -> TE-55
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 TE-90
 2
 1�������� �� �;�>����
 ouou
 :�� J �� � ���6�� �� P5�� �� ������ 0"�BC �� ���� ��: ���� /������� �<���������� )� ������ � ����������H� ������ �� ������ 0"�BC �� ���� ��: <�//���� �� �� �;�>�����
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 5.3.3. ���� ������% ���
 TE-18
 +5��0.17 / $�% *$���5 +�:� *$���5+�:�
 0.81 %C�#
 1.05 %9�&
 1
 1
 2
 2
 22
 3
 3
 TE-25 - > TE-55
 $5��0.20 / #�% *#���5 +�:�
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 TE-90
 2
 1�������� �� �;�>����
 x6
 Ø 0.20Ø 5.2
 :�� J H� ������ �� ������ 0"�BC �� ������ <�//���� �� �� �;�>�����
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 5.3.4. ���� ������V'%� $����%%������� �
 TE-18 TE-25 - > TE-55
 2
 3
 1
 TE-90
 2
 1�������� �� �;�>����
 I
 :�� J H� ������ �� ������ 0"�BC �� �;6�� �4�� ������� �� ������ <�//���� �� �� �;�>�����
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ������������/� )"� 9+C+C�%�C-%
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 5.3.5. ���� �����' ��
 TE-35 - > TE-55
 +
 + +
 C
 > ���� �����'%�X+Y>E�+Y@
 ?���S!��%�����
 >
 C
 TE-90
 ou
 �����%�!V�/�������tore de part et d’autre de la ' ����������V'%���&�;çant une pression.Z�!V�/�������$���rester perpendiculaires aux crans de maintien.
 9C5+C���#C5+C���
 II
 21
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ������������/� )"� 9+C+C�%�C-%
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 5.3.6. Groupement des capteurs
 TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55
 1.42-9
 *����� �� ���������
 %5
 *����� �� �����
 +5
 *����� �� ���������
 !������� �� ������ ���� ��������� �� ������ J
 Référence G���� ���� ������ �� ����� G���� ���� ������ �� ���������
 $&%B C#B& 5-C
 )� �������� �� D ��������� ���������
 5.3.7. +���������%�!' �������� ����
 21
 Référence )��� �� ����6��� �� 6������
 $&%B C9CC 5%C
 )� �������� �� D ��������� ���������
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 5.4. �������&�������������'�����:�
 5.4.1. ���� ������V'%
 1)���[ �
 4
 [ �
 4332
 K
 L
 III
 LL
 I
 *����� ��������� �� �� �;6�� -CC�I ���� �
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ������������/� )"� 9+C+C�%�C-%
 !4�� �� /����� �� ������ 0�7 4���P�� �� ������� �� ������/�� E�� �� �������� �� �� ��������F
 5.5. �������&�����������;�<*����:$
 5.5.1. ���� ����%*������ ���
 Rail Din Platine Châssis
 1.38 -#
 0.29 or 0.59'�# �� +#
 1
 2
 *$ � C�#�:� �������� ��������� � +%��� ��5�
 0.19#
 3.94
 +CC
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 5.5.2. ���� ������V'%
 )���[ �=
 =
 =
 =
 ,����� ������ ���� ��� ����� ������ :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ����������
 ��/� )"� 9+C+C�%�C-%
 5.5.3. ���� �����' ��
 =
 =
 =
 =
 ,����� ������ ���� ��� ����� ������
 )���[ �
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ����������
 ��/� )"� 9+C+C�%�C-%
 5.6. �������&���+&�������=��
 4
 3
 1
 20���/������� �� ������ ��������� #�!
 :" �� ������� �� ������ �� ��������� :(: ��(H"� �� 0":��(: �!:�"�"8�" ���4�� ����U��� �� �>�� ���������7 ��� 6�V����7 �� �� ��� ������������/� )"� 9+C+C�%�C-%
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 6. RACCORDEMENT
 6.1. �����&������ ����� ����
 DIRIS
 ����������
 *����
 ����� E8F
 DIRIS
 ����������
 )���b�� _
 !���������
 Di�i�are Bus
 L1L2L3N
 *���� 8�A
 ?�� A
 ou
 �������&���J 8����� ��������� �� �;6�� �������� A� �()(*") E80, �=$# ����7 ����� ������7 ����6�����7 !��%$7 -CC�I��������7 �$C � ^&#�{) ���� )"� 9+C+C�+ "�� -�CF�
 �����������������  ����� �����
 "����������RS485 Modbus
 '���
 ������ C�+$���2�� +�#���2
 ����� C�+$���2 �� +�#���2
 - ������ � D 4� C�%#�:� ��5�
 Polarisation de ligne RS485(.. g ���������� �� ����� ��$&# �����4�� E��� ��/��F(: g ���������� �� ����� ��$&# ���4��
 Entrée tension U"#=;##��)�?@QX
 '���
 ������ C�%���2�� %�#���2
 ����� C�%���2 �� %�#���2
 $ ������ � D 4� C�%#�:� ��5�
 ������
 '���
 ������ C�%���2�� %�#���2
 ����� C�%���2 �� %�#���2
 % ������ � D 4� C�%#�:� ��5�
 ���������
 E\F H� ���� �� ���� �� ��� �� O�� ������ �� ������ �� ����� �0
 E\F
 R1
 2O
 N
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 I
 3x entrées capteurs de courant
 I
 4x entrées capteurs de courant
 I
 6x entrées capteurs de
 courant
 DIRIS
 ����������
 "����
 �������E-�F
 DIRIS
 ����������
 "����
 ������ E$�F
 DIRIS
 ����������
 "����
 �������E9�F
 *���� 8�A
 ?�� A
 *���� 8�A
 ?�� A
 :��������>��� ����:>
 I
 ?<� ������������"#��)�=/�)��YZ
 '���
 ������ C�%���2�� %�#���2
 ����� C�%���2 �� %�#���2
 $ ������ � D 4� C�%#�:� ��5�
 ?<� ����������/�����=/��)��YZ
 '���
 ������ C�+$���2�� +�#���2
 ����� C�+$���2 �� +�#���2
 - ������ � D 4� C�%#�:� ��5�
 ,��6���� �� �������� �� �/P�>���
 �������� ����� ��������-C �� �� ��$5
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 Descriptif des borniers
 E\F ,������� /��6�� +�! ���!� � ���������� ��� �()(*")
 NC
 RS48
 5Di
 giw
 are
 LIYCY-CY
 MASTER
 24 VDC(20 W max)
 Ethe
 rnet
 24 V
 SUPP
 LY
 ����� ��>�
 #�/���
 NC
 RS48
 5Di
 giw
 are
 LIYCY-CY
 SLAVE
 24 V
 SUPP
 LY
 24 VDC(20 W max)
 ����� ��>�
 I 01
 I 02
 I 03
 RJ1
 2
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5
 >@�� ����Mesure courant(**)
 ����� ������XY<
 ����
 ���C
 %%�6
 �+�5
 ���V1
 VNV3V2
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5
 >@�� ����Mesure tension
 ����� �����@
 ����
 ���
 �C%%
 ���+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C+$
 �6�+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C+#
 �6�+
 �5��
 �
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5 INO
 UT
 24 V
 SUPP
 LY
 >@�� �������������
 ����� �����"XY?
 ����
 ���
 �C%$
 �6�+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C+-
 ���+
 �5��
 �
 24 V
 SUPP
 LYR
 S48
 5NC1
 2O
 N
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5
 24 V
 SUPP
 LYR
 S48
 5NC
 LIY
 CY-
 CY
 12
 ON
 24 V
 SUPP
 LYR
 S48
 5NC1
 2O
 N
 ����� ����� XZ[  ����� ����� X=[
 >@�� ������������� "��������� ���������&������
 ����� �����"XY\
 ����
 ���
 �C%-
 �6�+
 �5��
 �
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5
 I 01
 I 02
 I 03
 I 04
 RJ1
 2
 >@�� ����Mesure courant(**)Mesure courant(**)
 E\\F 0��T��� ��������� �<����� �C+ �� ��������
 ����� ������XZ<  ����� ������X]<
 I 04
 I 05
 I 06
 I 01
 I 02
 I 03
 RJ1
 2
 RJ1
 2
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5
 >@�� ����
 ����
 ���
 �C%%
 ���+
 �5��
 �
 INP
 UT
 1
 COM
 2
 12 V
 d.c.
 (1m
 A m
 ax)
 Entrées
 ����
 ���
 �C%#
 ���+
 �5��
 �
 OU
 TPU
 T25
 0 Va
 .c.(1
 A m
 ax)
 21
 11
 13
 23
 Sorties
 ����
 ���
 �C%9
 ���+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C%%
 ���+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C+9
 �6�+
 �5��
 �
 ����
 ���
 �C+'
 ���+
 �5��
 �
 ����
 �6�C
 +B��
 �+�5
 ���
 RJ9 pour DIRIS D-30E�������������  � ������F
 RJ9
 E\FE\F
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 6.2. �����&������&�����������&��������
 6.2.1. Principe de raccordement
 ����� �������� ��-5
 ����� �������� ��$5
 ����� �������� ��95
 3 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 4 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 6 )����� �� ������ 0" � 0� � 0.
 ��
 �������������J�  8����� ��������� �� �;6�� �()(*") ���� �� ������ �� ������7 ?�� J �=+% ����7 �����
 ������7 ����6�����7 -CC�I�������� �$C � ^&#�{) ���� )"� 9+C+C�+ "�� -�C�� �� � ���������� �� ����� �� ������ �� ������ ��� �� �O�� ���� 0��T��� ��������� �<����� �C+ �� ��������
 6.2.2. ��� �%���� �����!����k�����$ ���%�� ����������� ��
 TE TR TF
 );6�� �()(*")
 ���� ������ �� ������
 )���[ �
 ,*�  ����� A
 ����� ��������
 TE-18 à TE-55
 TE-90
 );6�� �()(*") ���� ������ �� ������
 :� �� ���� �� ����� �4�� �� �����
 ���������
 ,*�  ����� A
 ����� ��������
 :� ��
 )���[ �
 );6�� �()(*")
 ���� ������ �� ������
 ,���6��� �� ����
 )���[ �
 �(���� �
 ��
 ,���
 1
 3
 2
 ,*� ����� A
 ����� ��������
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 6.3. �����&��������������������%�������<�������H� ����� �������� <����� ����//������� �� �� �����5 �����>��7 6��>�� �� ���>���
 )>���� ������ �<��������� �� ������ ����� �������� � ��� ������ ���������� ������� �>����7 ��� �5����� ��� �>���� ���>��� � ��� �>���� �����>���� )�� ������>� ������ ��� ������ f�5�6���� �� ��� �� ����� ��� �<����������
 H� �>���� �� ������ D �<���� �� ������� ?�� �� ������ �� ������ E/����7 ��4���7 f�5�6��F �>��� �� /������ �� �<���������� ���4�7 �5���� �� �5���� �� /��� ������� H� ������ ���� �>���� ������ �<��������� ������ ����� �������� � � � ������ ����� <�//���� D �<���� �� �;6�� ����P���� )�� ���������� ����� �� ������ ������ �� ����7 �� ����� �<������ �� �;6����7 �� ��� ������7 � �//�� �� �����U �� ������� ��������� �� ������ ��������
 �� ���7 �� ����� �������� ��� �����P�� �� ��T���� �� ?�� �� �>���� D ������ J �����>���7 ���>��� �4�� �� �� ����� ������ +7 %7 - �� $ ������ ���� �� �>���� ������6��� �� ����������6����
 H� �������� �� �� �>�U�� �� ����� ���6��� ����� �������� ^ ������ � �������� !P� �� ������� ��� ��������7 �� �;6�� �� ������ ��5 ������ �� ������ �()(*") �� ����4���� ���4�� O�� ������
 6.3.1. @/ ������v��� '%����������������B������ �H� �6���� ��4�� ����� �� �>���� ��<�� � ���6�� �� ���P����� �� /������ �� ?�� �� ����� �� �<���������
 Type de réseau Charge configurable
 1P+N +,^: � +)0
 2P %, � +)0
 2P+N %,^: � %)0  �  %, � +)0  �  +,^: � +)0
 3P* -, � -)0  �  -, � %)0  �  -, � +)0
 3P+N -,^: � $)0  �  -,^: � -)0  �  -,^: � +)0  �  -, � -)0  �  -, � %)0  �  -, � +)0  �  +,^: � +)0
 E\F �������� J ���� �� ����� -,7 �� �<� �� ���6�� �<�4��� �� �>���� �����>����
 6.3.2. ������������������� %� ��� ������� �&����/ ��
 Légende :
 3P+N – 3CT
 N
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03
 3 + N )>���� ���>���
 )����� �� ������ E)0F
 A������ ������A������ �����
 ����� ���>�� ^ :���� �4�� - ������ �� ������
 CT)����� �� ������
 3
 )>���� ������6���
 3
 )>���� ��������6���

Page 39
                        

39FR����� �����!�" � #$%�&'#�� � �()(*")
 )>���� ����� ������ � ����4�������7 4��� ������� ������� �5����� �� �����5��� J
 9�-�%�+� ����� �������� ��-5
 Triphasé + Neutre 3P+N – 3CT E+ �>���� ���>��� ^ :���� �������F
 Triphasé 3P – 3CT E+ �>���� ���>���F
 N
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03
 3 + N
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03
 3
 Triphasé 3P – 2CT & 3P – 1CT E+ �>���� ���>��� � + �>���� ���>��� ������6���F
 Triphasé ;?]/�(�Y;� E- �>���� ���>��� ������6���F
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03
 3 3
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 333
 I01 I02 I03
 Biphasé �?]/�(�Y;� E- �>���� 6��>���F
 Monophasé /?$X]/�(�Y;� E- �>���� �����>���F
 I
 V1 V2 V3 VN
 V
 L1
 L2
 I01 I02 I03
 222
 V I
 V1 V2 V3 VN
 L1
 N
 I02 I03I01
 1 1 1
 .��6�� J C�#�! �� � A� && %! �� � C�#�! ��� ))
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 9�-�%�%� ����� �������� ��$5
 Triphasé + Neutre 3P+N – 4CT E+ �>���� ���>��� ^ :���� �����F
 Triphasé + Neutre 3P+N – 3CT & 3P – 1CT E+ �>���� ���>��� ^ :���� �������  ^ + �>���� ���>��� ������6���F
 I
 I01 I02 I03 I04
 N
 V1 V2 V3 VN
 V
 L1
 L2
 L3
 3 + N
 N
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 3
 I01 I02 I03 I04
 3 + N
 Triphasé + Neutre 3P+N – 3CT & 1P+N – 1CT E+ �>���� ���>��� ^ :���� �������  ^ + �>���� �����>���F
 Triphasé 3P – 3CT & 3P – 1CT E+ �>���� ���>��� ^ + �>���� ���>��� ������6���F
 N
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03 I04
 3 + N 1
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 3
 I01 I02 I03 I04
 3
 Triphasé ;?]��(�Y�� E% �>���� ���>���F
 Triphasé ;?]/�(�Y�� E$ �>���� ���>��� ������6���F
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03 I04
 3 3
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 3333
 I01 I02 I03 I04
 .��6�� J C�#�! �� � A� && %! �� � C�#�! ��� ))
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 Biphasé + Neutre �?$X]��(�Y�� E% �>���� 6��>���F
 Biphasé �?]/�(�Y�� E$ �>���� 6��>���F
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 N
 I01 I02 I03 I04
 2 + N2 + N
 I
 V1 V2 V3 VN
 V
 L1
 L2
 I01 I02 I03 I04
 2222
 Monophasé /?$X]/�(�Y�� E$ �>���� �����>���F
 V I
 V1 V2 V3 VN
 L1
 N
 I02 I03I01 I04
 1 1 1 1
 .��6�� J C�#�! �� � A� && %! �� � C�#�! ��� ))
 9�-�%�-� ����� �������� ��95
 Triphasé ;?];�($;?]/�(�Y;� E+ �>���� ���>��� ^ - �>���� ���>��� ������6���F
 333
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 L2
 L3
 I01 I02 I03I04 I05 I06
 3
 I01 I02 I03
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 Monophasé /?$X]/�(�Y^� E9 �>���� �����>���F
 V1 V2 V3 VN
 V I
 L1
 N
 I01 I02 I03I04 I05 I06
 I01 I02 I03
 1 1 1 1 1 1
 .��6�� C�# ! �� � A� && %! �� � C�# ! ��� ))"� �� �<��������������7 �� /��6�� ��� O�� �6����������� �T��� �� �� ������
 .��6�� J C�#�! �� � A� && %! �� � C�#�! ��� ))
 Notes concernant les raccordements :
 H� �������� _�`j���k������ �� �>���� �������� �� ���6���� ���� 4������ �� ���P������� ���� �� ?�� �� �>���� � �� ����� ����� �������
 3P – 2CT J �� ����������� ������� �� C�#X �� �������� �� �>�� ��� �� ������ � ����� ��� ������ 4��������
 3P – 1CT J �� ����������� ������ �<�4��� �� ����� ���>�� ���/������ ������6���
 6.3.3. � �����!�����% ��������������%%
 �� � �������� �� ��������� �� ���� /����������� �P� �� ������� ��� �������� ����������� ������� � ��� ��������� ����4���������� ���� �� �����6���� ��������������� E���� A �� ������ �������F� H� ���� �� ���� �� ��� �� O�� ������ �� ������ �� ����� �0�
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 7. BUS DIGIWARE
 7.1. Principe
 *����� ����� 8����� ���������8�55
 *����� ����/��� système
 ����� �������� )�-+!/P�>���
 ����� ����������*����� ����� �
 ����� �������� ��-5
 *����� ����� ������ �������� ��$5
 *����� ����� ������ �����������95
 0��������� A����������
 ou
 H� ����� �������� � �� ?@�� ��� � ������ �6����������� �� ������ ��4�� J
 Q  8� �/P�>��� ������ ����� �������� � �� �� ������ ����/��� ?@�� ����� �������� )�-+
 Q  8� ������ ����� ����� ����� �������� 8
 Q  8� �� ������� ������ ����� ������ ����� �������� �
 Q  8�� ������� �� ��������� �� 6� �������� E��/� $&%B�C+&CF ������ �� �� ������� ������ ������� "��� � /������ �4�� �<�/P�>��� ����� �������� � � �<����/��� ?@�� ����� ���������)�-+�
 7.1.1. @V'%���� �����!���'������� �
 Longueur (m) Quantité référence
 C�+ 1 $&%B C+&+
 C�% 1 $&%B C+&&
 C�# 1 $&%B C+&%
 1 1 $&%B C+&-
 2 1 $&%B C+&$
 # 1 $&%B C+&9
 +C 1 $&%B C+&'
 A�6��� #C � ^ #C ��������� $&%B C+&#
 8����� ��� �������� �� �;6�� �� ��� ����� ���6�� ���� ������� �� ������ ����������������
 ������� ��� �������� ��5����� ������� �� +CC �@���
 8����� ��������� �� �;6�� �()(*") ���� �� 6� ���������
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 7.1.2. "�!�� ����'������� �
 Quantité référence
 1 $&%B C+&C
 8�� ������� �� ��������� �� 6� ����� �������� � /������ �4�� �>���� �/P�>��� ����� �������� � � �4�� �>���� ������ ����/��� ?@�� ���������������)�
 7.2.  �������������&���+��������H� ����� �������� �� ������� �� �� ��� ���� �� %$�I�) �� ��4��� �� ������ ����/��� ?@�� ����� �������� )�-+�
 NC
 RS
 485
 Sup
 ply
 24V
 DC
 24VDC
 12
 ON
 8�� ���������� P15 %$�I�) � ������6�� �� 4����� +#�� E��/� $&%B�C+%CF�
 )����������� J Q %-C�I!) � %$�I�) � C�9-�! � +#��Q .���� ���������Q �������� EY 5 HF J BC 5 %#���
 7.2.1. Consommation des équipements
 Produit ?��``�����������'� ?��``�����`���z��'����������
 ,+# %-C�I�� %$�I +#
 Câbles
 .��/�� #C �@��  +�#
 ����������(��_��
 ����� �������� ��$C  2
 ����� �������� ��#C  2
 ����� �������� )�-+ C�&
 Module tension
 ����� �������� 8�55  C�'%
 Module courant
 ����� �������� ��-5  C.#%
 ����� �������� ��$5 1.+%#
 ����� �������� ��95  C.'
 Répéteur
 ����� �������� )�-% +�#
 �����������������
 ����� ��-C 2
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 7.2.2. �=�%���� %��%������!'������������! &����%�>F������� �
 H� ���� �� ������� �������� ��� �� ��������� ������� �� �� A8� �������� �� ��� �� �5����� �� ������� /������ ��� �<���������� %$ I�)�H<���������� �� ��� �� �5����� ��� ������� �� %C ��
 �������������'����+����������\=�`����g�Zh?j�[\?[k�&��'����\=�m�� � ��� �5����� ���6�� �<������
 Q  + �/P�>��� ����� �������� ��#C E%��F
 Q  + ������ ����� ����� �������� 8�55 EC�'%��F
 Q  #C �@�� �� �;6�� E+�#��Fet
 Q  %C ������ ������ ����� �������� ��-5 E%C 5 C�#% g +C�$��F  � ��������������v�\Zw]?�m
 ou
 Q  B ������ ������ ����� �������� ��$5 EB 5 +�+%# g +C�+%#��F  � ��������������v�\ZwYZ=�m.
 �������������'����������������?Z�z "�&��'�����<����?[�m�� � ��� �5����� ���6�� �<������
 Q  + �/P�>��� ����� �������� ��#C E%��F
 Q  + ������ ����� ����� �������� 8�55 EC�'%��F
 Q  #C �@�� �� �;6�� E+�#��Fet
 Q  -C ������ ������ ����� �������� ��-5 E-C 5 C�#% g +#�9��F � ��������������v�\jwh?�m
 ou
 Q  +$ ������ ������ ����� �������� ��$5 E+$ 5 +�+%# g +#�'%F � ��������������v�\jwj{�m.
 7.2.3. ����������'������� �H����� �� ������� �������� � ��������� D %C � �� ������ �� ������ � ��������� D +CC �7 �� ������� ����� �������� )�-% � ���������
 ��� �� ?@�� ����� ��������7 % ������� ��5���� ���4�� O�� ������
 Répéteur DIRIS Digiware C-32
 Référence $&%B C+C-
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 "5����� �� ���P������� J
 +CC�� ��5��� ������� �������� %C�� ��5
 +CC�� ��5��� ������� �������� %C�� ��5
 DIRIS �������� �
 !��������� %$�I�)
 !��������� %$�I�)
 8�55 )�-%��-5
 ��$5
 ��-5
 ��$5
 H� ������ ����� ����� �������� 8 ��� �6����������� O�� ��� �4�� �� ��������
 H� ������� � ������� �� %$�I�)�
 DIRIS Digiware C-32
 Sup
 ply
 24V
 DC
 24VDC
 DIG
 IWA
 RE
 BU
 S
 RJ4
 5 INO
 UT
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 8. LEDS D’ÉTAT ET AUTO-ADRESSAGE
 8.1. Leds d’état�� ��� ������� D �� ����� �� �����U�� �� �� �� �������
 H� 6���� �<������� ����� �<������ ������������ ��� ����� *��6� D ����� �� �� ���������
 !���������
 Alarme
 )�����������
 *��������
 A���� ���������
 État de la LED .�5� )�������� ��������
 ON
 "� /����������� +C ������ � ��� ������� ��� ��� �������� *��6� ���� �����P����� �� ���������� EG���� ������7 ����F
 + ������ �� ���������
 ALARM
 8�� ������ ����� E������������������}F � ���4� E�������������� � ������ �� ��� �� ��4��� �� �O�� ���F
 !� ���� ��� ������ �� ��� �� ��4��� � ���4� E������ �� ������ ���������7 ���4��� ��������� I��7 }F
 + ������ �� ���������
 COM ,��6�@�� ���������� !���� (� + ������ �� ��������� � ��������� ���� ��]�� � �����
 � � )�������� �� ���� ���������� �����������
 8.2. ����X&������H� ���� �<����������� ����� ��� �//������ ��������� �� ����� ��5 ������ ������� ��5 �������� ����� � �� ��5 �/P�>��� ������ ����� �������� �� )� ���� � ��������� ������6�� �4�� �� ,*� �� ?�� ����� A�-C � ����� ��������� H<�//������ �� ����� � /��� ����������� �� �� ���� ,*� E����� !F � ������� E)(8:0��F�
 ���5 ���� �� ������6�� J
 Q  *��� + � !���������� � ������� ���������
 Q  *��� % � !���������� � �>��5 �� �����
 H� ���� + � ������ E4��� �������/ �������F�
 H� ���� % <�//���� D ����� �<�� ,) ������ �<"�?�)��P��
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 Descriptif du mode 1 H"� ���������            H"� ������� �� ����������
 !�� ������� ������6�� ���� J ����� ��������
 ,�� 3 sec.
 ,�� 3 sec.4a 4b
 7 7
 5a 5b
 3 3
 ,�������DIRIS G
 � +&C ��
 ,�� 3 sec. 1
 ,�� 3 sec. 6
 2
 7
 3
 H� ������ ����� �������� 8 � ����� �������� � 6���P���� �� ���� �������������� �� �� ��T��� ������� D �� �������� ����� � 4�� �� ������ ����� �������� ) �� 4�� �� �/P�>��� ����� �������� ��$C�
 ��� �� �� �� ���������� ���� �/P�>��� ������ ����� �������� ��#C7 �� �������� �� �������� ������� ���� ��������������
 :��J ,����� �� ������ �<�����������7 �� ����� ��$&# � ����4�� D �<�//������ �� ����� � ����� ���� ��>���� �� ������ �� ������ <�//����� �� �O�� ����
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 9. COMMUNICATION
 9.1. GénéralitésH� ����� �������� ���������� �� ��$&# ��4�� �� �������� *��6�� H� ������������ ��$&# � ������6�� �� �� ��� ���� �� �� �<�/P�>��� ���������������� �� �� �� ������ ����/��� ?@�� ����� �������� )�-+� "��� <�//���� 4�� ��� ������ ���� ��$&# E% �� - P�F ��4�� �� �������� *��6� �08�
 "� ������ ��$&#7 �� ����� �������� ��� O�� ��������� ������� D �� ,)7 D �� ������ �� ��5 �������� ��-C7 ��$C7 ��#C � ��9C E4��� ����� ������������ ���� ��� �� �����F ���� �<�5�������� �� �������
 H� �������� *��6� �������� �� �������� ���� ��� ������ ��U�������4�� H� ���� �� ������������ � �� ���� �08 E����� 0������� 8��F� ��� ��� ���P������� ������7 ��� ������ ��$&# ����� �� ���� �� ������� -% ������ ��$&# E�� ����� �������� )�-+ ������ ���� + ������F �4�� �� ,)7 �� ������ �� �� �������� �� +%CC �@���
 "5����� �<���>������ �� �������� �4�� �� �������� ����� � J
 ���4��� ��6�"AI�"�
 �����4���� Y`,"�I�"�
 ��$&#��$&# ��$&#
 ">����
 �������� )�-+DIRIS G ����� A DIRIS ����� A
 \?[�| \?[�|
 0��������� A� ��������
 9.2. �_�������Zh=����>��� ����� ����8� ������ ���6�� �� �@��� �� D ������� ������ �� ����� �������� � ������� �� ��$&#� )� �@��� �� �5���� ��� �� ��������>� ��������
 ,)
 ��$&#\?[�| \?[�|
 ��$&#
 ">����
 ����� �������� )�-+DIRIS G ����� A
 0��������� A� ��������
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 9.2.1. � �����!��� $��%�!���%������ ��B�=!������������ ��@;��
 ��� ��� ������ ��$&#7 �� ������ ����/��� ?@�� ����� �������� )�-+ ��� ����� ����//������� ��� �� ������ ��$&#�
 H� �@��� ��4��� ��4��� O�� ������� J
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� ��6� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� P� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ��������� �T���� �� P� �� 6� ���������
 "5����� �� ������������J
 ,)
 ��$&#\?[�| \?[�|
 ��$&# ��$&#
 ">����
 ����� �������� )�-+DIRIS G DIRIS
 )(8:0������� A
 0��������� A� ��������
 9.2.2. � �����!��� $��%* �v�/���������������������� ���;�?
 ��� ��� ������ ��$&#7 �� �/P�>��� ������ ����� �������� ��#C � �� ������ ��U�� �� 6� ��$&# � � ������� �� 6� ����� ��������� �� � ����� ����� �������� ">�����
 H� �@��� ��4��� ��4��� O�� ������� J
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� ��6� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� P� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ��������� �T���� �� P� �� 6� ���������
 "5����� �� ������������J
 0��������� A� ��������
 ����� �������� ��#C
 ,)
 \?[�| \?[�|��$&#
 ">����
 ����� A DIRIS)(8:0��
 -% ������ ���4�� O�� 4������ �� �<�/P�>��� ����� �����������#C�
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 �<���� ����������� �� ���6�� �4�� �<�/P�>��� ������ ����� �������� �7 � ��/���� D � ����� ���� ��� �� ������
 9.2.3. � �����!��� $��%* �v�/���������������������� ���;�?
 ��� ��� ������ ��$&#7 �� �/P�>��� ������ ����� �������� ��$C � �� ������ ����4� �� 6� ��$&# � � ������� �� 6� ����� ���������
 H� �@��� ��4��� ��4��� O�� ������� J
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� ��6� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ������� +%C�� �T���� �� P� �� ������ ��$&#
 Q  8�� ��������� �T���� �� P� �� 6� ���������
 "5����� �� ������������J
 0��������� A� ��������
 ����� �������� ��$C
 ,)
 ��$&#
 �������� A�
 \?[�| \?[�|
 � ��$C
 �
 -% ������ ���4�� O�� 4������ �� �<�/P�>��� ����� �����������$C�
 9.3. :*����&������������H� �6�� �� ������������ � �� �5�������� ������ �� ������6�� D �� ���� ����������� �� ����� �������� �� �� �� ������ �()(*") D �<����� ��4��� J�������������������������������
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 10. CONFIGURATION
 H� ���P������� ��� <�//����� D ����� �� �������� �� ���P������� "�? )��P� �� ��������� D ����� �� �<�/P�>��� ������� H� �������� "�? )��P� ����� �� ���P����� �� ����� �������� ��������� 4�� ��$&# �� 8�A� H<�������� �� �� ������ 8�A ������ �� ������6�� �<��������� �<"�? )��P�� H����� �� ����� �������� � ����� D �� �������� ��-C7 ��$C7 ��#C �� ��9C7 �� ��� O�� ���P���� �� ��4�� �� �������� � �� ��� ">���� �� 8�A�,��� �� ���������� D ����� �� �<�/P�>��� ������7 � ������� D �� ����� �� �<�/P�>����
 10.1. "����������}������&+#�(�"����
 10.1.1. Modes de connexion
 ���k��������{+������|_�`j���k����������}~�
 �������������� ��������������� 8
 );6�� 8�A ���� ���P������� J ��/��$&%B�CC#C
 Easy )��P�
 ,)
 8�A
 ���k��������{+������|_�`j���k�������+�``����������}���}~�
 ��$&# ��$&# ��$&#
 ����� �������� )�-+DIRIS G DIRIS
 )(8:0����$&#����� A�-C
 Easy )��P�
 ,)
 8�A
 ���k��������{+�������_�`j���k��������k��������}���}~�
 Easy )��P�
 ,)
 8�A
 ����� �������� ��#C
 ��$&#
 ��$&#����� A�-C DIRIS
 )(8:0��
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 ���k��������{+������|_�`j���k�������+�``����������}��_��������
 ��$&# ��$&# ��$&#
 ����� �������� )�-+DIRIS G DIRIS
 )(8:0����$&#����� A�-C
 ">����
 Easy )��P�
 ,)
 ���k��������{+�������_�`j���k��������k��������}�="#�_��������
 ">����
 Easy )��P�
 ,)
 ����� �������� ��#C
 ��$&#
 ��$&#����� A�-C DIRIS
 )(8:0��
 H� ������ ���4�� O�� ������� ���� O�� ���P�����
 �� ��/���� ���� �� ������� �� ��������� +%C �>� � A� �������� �� �>����� K)�����������M7 ���� $B�
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 10.1.2. F��%� ������*# B�@��v�
 "�? )��P� � �� �������� �� ���P������� ������� �<�//����� �������� �� ���������� �� ������� H� ���������� <�//���� ��� ���� �����4� J
 ����� —> )>���� —> *�>��� �� ����� —> �������� D �������� —> Alarmes —> .�� �� �� ���P�������
 �/�
 ���
 ,��� �>���� �����@�� �� ���P������� ��������� (1) ������U �� ����� ����P��� ���������� �� /������ �� ������ ������� (2).
 ���k�����������z`���
 ��� �� ���� �� ���P������� �� ����� ���������7 �<�������� �>��� �� ?�� �� ����� E0���>��7 �����>��7 }F7 �� ����� ��������7 �� /�������� �� �����7 �� �� �� ������ �� �>�� � � �� ���/������� �� ����� � ������
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 ���k����������`�����`
 H� ���6�� � �� ?�� �� �>���� �� �����6�� ��� �� ���� �� ���P������� �� �>����� H<�������� ��� �������� ��P��� �� ������ �������7 �� ��� �� �� �>����7 �� ���� � � ���������� ��� �<��������� ����������
 Méthode de calcul
 H� ��>��� �� ������ �� ��//���� �����@�� ��������� � �� ��� �<��������� �� ��P�� ��� �� ������
 Alarmes
 H� ?�� � �� ���P������� �� ������ <�//���� 4�� "�? )��P�7 4��� �>����� K++� !H!�*"�M7 ���� #& ���� ��� �� ������
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 10.1.3. ���A�%*/������������
 !P� ��� �� �� ������ ������� ���� D �� �O�� >����7 �� ��//���� �� �<>���� <�//���� D ����� �<�� ��4��� �:0, E����� �7 ����� �������� ��#CF �� ����������� E����� �7 ����� �������� ��$C � ��#CF�
 H<����� ������� ������ �� ���P������� �� �� ��� D �<>���� D ����� �� �� �������� ����� �� H� ��� D �<>���� <�//���� D ����� �<�� ��4��� �:0, �� ������������ H� ��//���� �� �<>���� �� �� ������ ������� ��� <�//����� ������������ ��4�� ��� /�������� �� ��� D T��� ��������6���
 :� �� ������ �� /������ �� ��� D �<>���� �<�� ����� �������� ��������-C ��� �� ����� �<��� ���P������� �����������
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 10.2. "����������}������&���+��������&������� ����� �����
 10.2.1. Mode de connexion
 ���k��������{+��������|��k�����z+���z���������~�`�
 Display DIRIS �������� 8
 DIRIS �������� �
 �������� A�
 �� ��/���� D �� ����� �� �<�/P�>��� ����� �������� � ���� ��� �� ������
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 11. ALARMES
 H� ������ �� ���� �� ������6�� ��������� ��� �� ����� �������� 8�-C7 ��-# � ��$#�
 H� ������ �� ����� ��������� �4�� �>������� �<�� �� �� ���� �� ������6�� ��������� ��� �� ����� �����������$#�
 11.1. ������������'���������� ������ ���4�� O�� ������� D ����� �� �������� �� ���� �� ����� ���������7 �� ����������7 �� 4������� �� ��4��� �� �� �>������� �<�� �� �� ������ �� ���7 �� ���6������ ���4�� O�� ������� �� �� ������ ������
 =���<D %# ������ ������ �� ��������� � >�������7 ��� ������ ���4�� �4��� - �� ����� J !����� ���4�7 !����� �������7 !����� ������� � �������� H<��������� � /���7 �� �>��57 ������������ �� ��� ��� ����� �� �<���������
 =���<D & ������ �� ����� ��������� �� ���P����� ��� ��������� � $ �� �� �>������� �<�� �<��� ����� ��������� E�� ����� ��������� �� ��������� ������6�� �� �� ������ �����������������$- � ��$#F�
 H� ���P������� �� ������ <�//���� �� ��4�� �� �������� "�? )��P��
 11.1.1. Paramètres électriques
 H� ������ ������6�� ���� /������ �� �����@�� ��������� ����� ��� �� �������
 Q  !����� �� 4������� �� �� 4����� �������� �� ��?���� �<��� �������� ��������� J )�����7 �����7 /��������7 �������7 /����� �� �������7 )� �>�7 ��5 �� ������� >���������
 Q  )>��5 �<�� ���� >��7 6� � �� �<>?����
 Q  ������� �<��� ���������� �� ��6� � P� �<������
 Q  ,��� �� �������� ���>��� ������7 ����� � ��5 �� ������� >��������� �����7 ��� ������ ��� O�� ������� � �� �������� � ������� �� ��� ���6������ �� �>�� J �  �� ��� ���� �>�� J ,>��+7 ,>��%7 ,>��- �  �� ��� �� �>�� ���������� J ,>��+ � ,>��% � ,>��- �  �� ��� �>�� ����� �� ��� �>�� J ,>��+ �� ,>��% �� ,>��-
 &%��������������'���������������������������������+���&�,�;�����"
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 11.1.2. Déséquilibres des tensions et des courants (en réseau triphasé)Q !����� �� �� ��������6�� �� ����� J 8�6�7 8�6
 Q !����� �� ��������6�� �� ������ J ��6�7 ��6
 Q )>��5 �<�� ���� >��7 6� � �� �<>?����
 Q ������� �<��� ���������� �� ��6� � P� �<������
 11.1.3. {$��!���-� %����������%���#S��?�)?Q  !����� �� �� �4������ ������ �� �� ����� /������ J ����5 �� ����� E8���F7 ������� ��������� E8��F
 � ������� �� ����� E8��F �� ���� ����� �� �<���������� J ���6��7 ������� �� ��/�������
 11.1.4. ConsommationsQ  !����� �� �� ������� J "�^7 "��7 "�^7 "��7 "�� ���� �� ��������
 Q  )>��5 �<�� ���� >�� E���������� ��� /���F �� 6� E���������� ��� /��6��F
 11.1.5. #�������!���-�)�� /������ � ������6�� �� �� ����� �������� ��$- � ��$#�
 Q !����� �� �>������� �<�� �<��� ����� ���������
 Q  )>��5 �<�� /��� ����� �� ��������
 Q  ������� �<��� ���������� �� ��6� � P� �<������
 &%��������������'������������������������������'�����'��<���+���&�,�;�����"
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 11.1.6. Combinaison d’alarmesQ  $ )��6������ 6�������� E(87 "0F �� �� ������ ��P��� E�������� ���������7 �������7 �����}F
 &%��������������'������������������������������'�����'��<���+���&�,�;�����"
 11.2. �������&������������'���� ��� ������ �<��������� � ������ ��� �� �� ��� �� ��4���7 ��� ������ ��� ������������ ��������
 11.2.1. +��-� ��������� ���H������Q  !����� �� ������ �� ����������� ���� �� ������ � �� �����
 Q  :����� �� ������ ��4��� �� �>���� J C�9�� ,. � + � �� %X ��
 11.2.2. �������� ���������������!�|�� ������/ �}Q  !����� �� �����P����� �� �� �� ������ �������� �� �>�� E��� �5����� -�%�+ �� ���� �� +�%�-F
 11.2.3. @ ����������� �������� ��Q  !����� ������� �� ������ �<�6���� �<�� ������ �� ������
 11.3. �������~�'���&��������H� ������ �<��������� �� ������������ ������ � �� ������ �� �4������ �� ���P����� ��� �� �������� "�? )��P��
 ,������ ��?�� �������� �<�����P�� �� ������� �<��� ������ J
 11.3.1. Z#��+Z+������ �� $ ��Q  )�������� J !����� �� ��� �� ��4��
 Q  .�5� J !����� �� �4������ E���������� � ������ �� ��� �� ��4��� �� �O�� ���F
 11.3.2. +���$ ������*�������Q  ��� �� ����� �������� ��$5 ��� ���� ��� O�� ���4�� ��� �� �� ������� �<��� ������
 11.3.3. +���$ ������*�������Q  �� ��� ����� � ������7 �<��������� �� �<������ ��� <�//����� D ����� �� ��� ������ 8� ���������
 �<������ �� ��� O�� ��� �� ����� ��� � �<������ � �������
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 11.3.4. RS485 ModbusQ  ��/������� �� �� ������ �4�� >�������� ������6�� 4�� �� 6� �� ������������ ��$&#
 Q  "�4��� �<��������� �<������
 11.3.5. +�v�/�����~#>��#~Q  ��/������� �� �� ������ �4�� >��������
 Q  "�4��� �<��������� �<������
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 12. CARACTÉRISTIQUES
 12.1. "�������%���� ����� �����"��@�����
 12.1.1. Caractéristiques mécaniques
 0?�� �� 6�U��� *�������� ���� ������ ���� ��: � ������
 ������ �� �������� �� 6�U��� �,%C
 ������ �� �������� �� /��� �4�� �,$C �� �� ��R �� ������ ���������
 *�� ����� �������� )�-5 � 8�55 � ��-5 � ��$5�� ��95
 9#�� � 9$�� � 9-�� � +--�� � &-��
 12.1.2. Caractéristiques électriques
 DIRIS Digiware C-31
 0����� �<����� %$�I�) W %C X � %C�� ��5
 ����������� A������ ��6���>�6�� D 4�7 % ������7 �;6�� ������ �� ����� C�% } %�#����
 H����� �4�� ������ ����� ����� �������� 8 H� ������ ����� ���������������8 � ����� �� ���������������)�-+ ��� A� ��������
 !��������� ,+# )����������� J %-C�I!) � %$�I�) � C�9-�! � +#��.���� ��������� � �������� EY 5 HF J BC 5 %#���
 12.1.3. Caractéristiques de mesure
 Précision des mesures
 ,������� ����� )"� 9+##'�+%)���/������ ,*� �� �� �������� �4�� ������ ����P� E0"7 0�7 0.F
 Mesure des énergies et des puissances
 ,������� ������� ���4� � ������� ���4� )��� C�% ����� �������� ��� )��� C�# �4�� ������ 0" �� 0. )��� + �4�� ������ 0�
 ,������� ������� �����4� )��� % �4�� ������ 0"7 0� �� 0.
 Mesure du facteur de puissance
 ,������� )��� C�# �4�� ������ 0" �� 0. )��� + �4�� ������ 0�
 Mesure tension - DIRIS Digiware U
 )����������� �� ����� ����� #C�-CC�I!) E,>�:F � &'�#%C�I!) E,>�,>F � )!0 ���
 ,���� �� /�������� $# } 9#�YR
 ,������� �� �� /�������� )��� C�C%
 0?�� �� ����� *����>�� � A��>�� � A��>�� �4�� ����� � 0���>�� � 0���>�� �4�� neutre
 *���� ��� ���/������� �� ����� ,������� J $CC�CCC�I!)���������� J 9C7 +CC7 ++C7 +'-7 +BC�I!)
 )��������� �� ����� � C�+ I!
 ����>���� ��������� -CC�I!) ,>�:
 0����� �� �>�� ������ )"� 9CB$'�+ I� �*, J 9�$�[I
 ,������� ����� ����� )��� C�%
 ����������� A������ ��6���>�6�� D 4�7 $ ������7 �;6�� ������ �� ����� C�% } %�#����
 H����� �4�� ������ ������ ����� �������� � H� ������� ������ ������ ���������������� � ����� �� ������ ����� ���������������8 ��� A� ��������
 Mesure courant - DIRIS Digiware I
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 :��6�� �<����� ������ ��-5 J - � ��$5 J $ � ��95 J 9
 )����� ������ ����� )����� /���� 0"7 ��4��� 0�7 /��5�6�� 0.
 ,������� ����� ������ )��� C�% ����� �������� ��� )��� C�# �4�� ������ 0" �� 0. )��� + �4�� ������ 0�
 ����������� );6�� ����/���� ������� �4�� ��������� �=+%
 H����� �4�� ������ ����� ����� �������� 8 H� ������� ������ ������ ���������������� � ����� �� ������ ����� ���������������8 ��� A� ��������
 H����� �4�� ������ ������ ����� �������� � H� ������ ������ ���������������� �� ����� ���� ��5 ��� A� �������� �4�� ��������� �� 6� ���� �� ������� ������
 Entrées - DIRIS Digiware I-4x
 :��6�� �<����� 2
 0?�� � !��������� "���� ��� �����7 ���������� ������ +%�I�) ��57 +��!
 .������ ����� G� �������7 ������� �<��������
 ����������� A������ ��6���>�6�� D 4�7 �;6�� ������ �� ����� C�+$ D +�#����
 Sorties - DIRIS Digiware I-4x
 :��6�� �� ���� 2
 0?�� ����� %-C�I W+# X � +�!
 .������ !����� ���/�����6�� E������7 �������}F  �� �������� �� ���� �� ������� �� �<�� D ������
 ����������� A������ ��6���>�6�� D 4�7 �;6�� ������ �� ����� C�% D %�#����
 12.1.4. Caractéristiques de communication
 BUS Digiware
 .������ H����� ���� �� ������ ����� ��������
 0?�� �� �;6�� );6�� ����/���� ������� �4�� ��������� �=$#
 RS485
 0?�� �� ������ % } - /�� >��/ �����5
 ,������� *��6� �08
 I��� +%CC } ++# %CC 6���
 .������ )��/�������� � ������ �� ������ ��������� �� ����� �������� 8 � �� �<����6�� �� ����� �������� � ����� ��� �� 6� ��������
 Emplacement ,��� ������ �� ����� �������� )
 ����������� A������ ��6���>�6�� D 4�7 - ������7 �;6�� ������ �� ����� C�+$ D +�#����
 USB
 ,������� *��6� �08 �� 8�A
 .������ )��/�������� �� ������ ����� �������� 8 � �
 Emplacement ��� �>���� ������ ����� ����� �������� 8 � �
 ����������� )�������� ����� 8�A ?�� A
 12.1.5. @ � �������-���$�����!�� %
 0��������� �� /����������� �+C�}�^'C�{) E)"� 9CC9&�%�+�)"� 9CC9&�%�%F
 0��������� �� ��[��� �%#�}�^'C�{) E)"� 9CC9&�%�+�)"� 9CC9&�%�%F
 Y������ �� /����������� ##�{) � B'X�Y� E)"� 9CC9&�%�-CF
 !����� �� /����������� � %CCC �
 I�6�����  C�-#���7 %#�YR7 %C �����5� E)"� 9+##'�+%F
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 0���� ��5 ����� .��� �4�� J #= � A�U��� J += E)"� 9+C+C�+ "� -�CF
 ,", �������� � ��( +$C%# ����� �������� 8 J �()(�%C+$�C#�4+�/�7 �()(�%C+$�C#�4+�������� �������� � J �()(�%C+$�C9�4+�/�7 �()(�%C+$�C9�4+���
 12.1.6. @ � �������-���%����! �����-�
 ������� ��5 ���>���� ����������� )"� 9+CCC�$�% :�I"!8 ���
 ������� ��5 �>��� ��������������� ��?����
 )"� 9+CCC�$�- :�I"!8 ���
 ������� ��5 �������� ������ �� ��4� )"� 9+CCC�$�$ :�I"!8 �I
 ������� ��5 ���� �� �>�� )"� 9+CCC�$�# :�I"!8 �I
 ������� ��5 �����6���� ������ ��� �� �>��� ��������������
 )"� 9+CCC�$�9 :�I"!8 ���
 ������� ��5 �>��� ��������� D �� /�������� �����
 )"� 9+CCC�$�& $CC!�� :�I"!8 �I
 G����� ������� )��,�++ ���J+ � )H!��" A
 G����� ��?����� )��,�++ ���J+ � )H!��" A
 ������� ��5 ����5 � ������� 6�@4� �� �����
 )"� 9+CCC�$�++ :�I"!8 ���
 12.1.7. Sécurité
 ������� )��/����� ������4� 6�� ����� %CC9�B#�)" �� +% �����6�� %CC9 E": 9+C+C�+J%C+CF
 ������� )������� ����������� ��� E-CC�I!) ,>�:F7 ����� �� �������� %
 8H 8H�9+C+C
 12.1.8. Z����$���
 *00. E0��� ��?�� �� 6�� /�����������F � +CC ��
 12.2. Caractéristiques des capteurs TE, TR et RF
 :#�X�"������������:#X\h�}�:#X==
 *��@�� TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55
 ,���� �� ������ ������� �� E!F # } %C %# … 9- $C } +9C 9- … %#C +9C } 9-C $CC } +CCCE+F
 )����� ��5 E!F %$ '#�9 192 -CC '#9 +%CC
 *�� E�F %$ %$ 9B &B +$C +&'
 0����� ��5  -CC�I
 0����� �� ���� ������ -�[I
 .�������� #C�9C�YR
 ����>���� ��������� +C5 �� ������ + ������
 )������� �� ����� )!0 ���
 ������ �� �������� �,-C � ��C9
 0��������� �� /�����������  �+C�}�^'C�{)
 0��������� �� ��[��� �%#�}�^&#�{)
 Y������ �����4� B#X Y� �� ����������
 Altitude � %CCC��
 ,", �������� � ��( +$C%# )����� 0" J �()(�%C+$�C-�4+�/�7 �()(�%C+$�C-�4+���
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 8H 8H�9+C+C
 ����������� );6�� �()(*") �=+% ����7 ����� ������7 ����6�����7 -CC�I�������� �$C � ^&#�{)�
 �#!�=�#����>��+��������������?;�$�>�
 :#�X�"������������:#Xj[
 *��@�� TE-90
 ,���� �� ������ ������� �� 9CC�!�} %CCC�!
 )����� ��5 %$CC�!
 *�� +9-�� E++&�� �� �� �;�>����F
 0����� ��5  9CC�I
 0����� �� ���� ������ -79 [I !) +����
 .�������� #C�9C�YR
 ����>���� ��������� $C5 �� ������ C7#���
 )������� �� ����� )!0 ���
 ������ �� �������� �,-C
 0��������� �� /�����������  �+C�}�^'C�{)
 0��������� �� ��[��� �%#�}�^&#�{)
 Y������ �����4� B#X Y� �� ����������
 Altitude � %CCC��
 ����������� );6�� �()(*") �=+% ����7 ����� ������7 ����6�����7 -CC�I�������� �$C � ^&#�{)�
 :��X�"��������'���
 *��@�� TR-10 TR-16 TR-24 TR-36
 ,���� �� ������ ������� �� E!F %# … '# 32 … +CC 9- } %CC %CC } 9CC
 )����� ��5 E!F BC +%C %$C '%C
 *�� E�F '$ ++' 211 311
 0����� ��5  -CC�I
 0����� �� ���� ������ -�[I
 .�������� #C�9C�YR
 ����>���� ��������� +C5 �� ������ + ������
 )������� �� ����� )!0 ���
 ������ �� �������� �,%C � ��C9
 0��������� �� /�����������  �+C�}�^'C�{)
 0��������� �� ��[��� �%#�}�^&#�{)
 Y������ �����4� B#X Y� �� ����������
 Altitude � %CCC��
 ,", �������� � ��( +$C%# )����� 0� J �()(�%C+$�C$�4+�/�7 �()(�%C+$�C$�4+���
 8H 8H�9+C+C
 ����������� );6�� �()(*") �=+% ����7 ����� ������7 ����6�����7 -CC�I�������� �$C � ^&#�{)�
 :$�X�"������;�<*��
 *��@�� TF-55 TF-120 TF-300
 ,���� �� ������ ������� �� E!F +#C … 9CC #CC … %CCC +9CC … 9CCC
 *�� E�F ++$ +$% %%C
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 0����� ��5  9CC�I
 0����� �� ���� ������ -�9�[I
 .�������� #C � 9C�YR
 ����>���� ��������� +C5 �� ������ + ������
 )������� �� ����� )!0 ���
 ������ �� �������� �,-C � ��C'
 0��������� �� /�����������  �+C�}�^'C�{)
 0��������� �� ��[��� �%#�}�^'#�{)
 Y������ �����4� B#X Y� �� ����������
 Altitude � %CCC��
 8H )��/����� 8H�9+C+C
 ����������� );6�� �()(*") �=+% ����7 ����� ������7 ����6�����7 -CC�I�������� �$C � ^&#�{)�
 12.3. "�������%������������� ����� XY[���� ����� ����� XZ[��� X=[
 12.3.1. Caractéristiques mécaniques
 0?�� ����� 0��>������� ����� �������4�7 +C ���>�
 �������� �� �<����� -#C 5 +9C ��5��
 ������ �� �������� �� /��� �4�� �,9#
 *�� ����� ��-C � ����� �������� ��$C � ��#C +9C�� � +&C��
 12.3.2. @ � �������-������!!���� ������������;�?
 0?�� �<����� G���� ����� �������� ���� ����� �������� ��$5
 �=B !������������ � ������
 8�A *�� D ��4��� � ���/�������� ��� ��������� ����� 8�A ?�� A
 12.3.3. @ � �������-������!!���� ���������������� ���;�?
 0?�� �<����� G���� ���� ��������
 �=$# �������� .������ ����/��� �� ����b�� � �<����������
 ��$&# %�- /�� .������ ������������ ����4� *��6� �08
 8�A *�� D ��4��� � ���/�������� ��� ��������� ����� 8�A ?�� A
 12.3.4. @ � �������-������!!���� ���������������� ���;�?
 0?�� �<����� G���� ���� ��������
 ">���� �=$# +C�+CC *6 .������ �������� *��6� 0),
 �=$# �������� .������ ����/��� �� ����b�� � �<����������
 ��$&# %�- /�� .������ ������������ ��U�� *��6� �08
 8�A *�� D ��4��� � ���/�������� ��� ��������� ����� 8�A ?�� A
 8H )��/����� 8H�9+C+C
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 12.3.5. Caractéristiques électriques
 !��������� %$�I�) ^+CX � �%CX
 )��������� %�I!
 12.3.6. @ � �������-���$�����!�� %
 0��������� �� ��[��� �%C } ^'C {)
 0��������� �� /����������� �+C } ^## {)
 Y������ B# X D $C {)
 )������� �<���������7 ����� �� �������� )!0 ���7 %
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 13. CLASSES DE PERFORMANCE
 H� ���� �� ���/������� �� ��6��� �� ���/����� �4�� �� )"� 9+##'�+% G����� + EC&�%CC'F
 )���P����� �� �������������� �� �� �������� �4�� ������ ����P� E0"7 0�7 0.F
 0���������  �##
 )��� �� ���/������� �� /����������� ���6��� �� �� ������� ���4� �� �� ��������� ���4�
 C�# �� �������� �4�� ������ /���� 0" �� 0. + �� �������� �4�� ������ ��4��� 0�
 13.1. ����������&�����������%���
 Symbole Fonction
 Classe de performance de fonctionnement globale ����}���������$�+����`�``��z`��(_�(��(%�conformément à CEI 61557-12
 Plage de mesure
 ,� ,������ ���4� ���� C�%X ����� �������� ���C�# �4�� ������ 0" �� 0.+ �4�� ������ 0�
 +CX } +%CX ��%X } +%CX ��%X } +%CX ��
 ZA7 ZI ,������ �����4� ���� E���>������7 4���������F + �4�� ������ 0"7 0� �� 0. #X�}�+%CX ��
 SA7 �I ,������ �������� ���� E���>������7 4���������F
 C�# �4�� ������ 0" �� 0.+ �4�� ������ 0�
 +CX�}�+%CX ��
 Ea G������ ���4� ���� C�%X ����� �������� ���C�# �4�� ������ 0" �� 0.+ �4�� ������ 0�
 +CX } +%CX ��%X } +%CX ��%X } +%CX ��
 ErA7 "�I G������ �����4� ���� E���>������7 4���������F % �4�� ������ 0"7 0� �� 0. #X�}�+%CX ��
 EapA7 "��I G������ �������� ���� E���>������7 4���������F C�# �4�� ������ 0" �� 0. + �4�� ������ 0�
 +CX�}�+%CX ��
 / .�������� C�C% $#�}�9#�YR
 �7 �: )����� �� �>��7 ������ �� ����� ����� C�% ����� �������� ���C�# �4�� ������ 0" �� 0. + �4�� ������ 0�
 #X } +%CX ��+CX } +%CX ��+CX } +%CX ��
 INc )����� �� ����� ������� + �4�� ������ 0" �� 0.% �4�� ������ 0�
 +CX�}�+%CX ��
 8 0����� EH��H� �� H��:F C�% #C�}�-CC�I!) ,>�:
 ,.A7 ,.I .����� �� ������� E���>������7 4�������F C�# �4�� ������ 0" �� 0.+ �4�� ������ 0�
 C�# ������/ D C�& �������/
 ,7 ,� ,���������� E�� ����� �����7 �� ������ �����F � �
 8��� )���5 �� ����� EH��H� �� H��:F C�# �
 8�� �������� ��������� EH��H� �� H��:F C�# �
 8�� )������ �� ����� EH��H� �� H��:F C�% �
 8�6� ��������6�� �� ����� EH��:F �� �������� C�# �
 8�6 ��������6�� �� ����� EH��H� �� H��:F �� �>�� et en amplitude
 C�% �
 0Y��7 0Y����
 0��5 �� ������� >��������� ���� �� �� ����� E��� ������ �� /���������7 ��� ������ D �� 4����� �/P����F
 1 ���� + D 9-
 8> Y��������� �� ����� 1 �
 0Y��7 0Y����
 0��5 �� ������� >��������� ���� �� ������ E��� ������ �� /���������7 ��� ������ D �� 4����� �/P����F
 1 �4�� ������ 0"7 0� �� 0. ���� + D 9-
 �> Y��������� �� ������ 1 �4�� ������ 0"7 0� �� 0. �
 *4 ������5 �� ����������� ��������� � �
 \!4�� �;6�� �� ������ �()(*")�
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 13.2. $�������&+�'������&����%�����&���+��������
 Symbole Fonction
 Classe de performance de fonctionnement globale ����}���������$�+����`�``��z`�(_�(��(%�conformément à CEI 61557-12
 Plage de mesure
 / .�������� C�C% $#�}�9#�YR
 �7 �: )����� �� �>��7 ������ �� ����� ����� C�% ����� �������� ��� C�# �4�� ������ 0" �� 0.+ �4�� ������ 0�
 #X�}�+%CX ��+CX�}�+%CX ��+CX�}�+%CX ��
 INc )����� �� ����� ������� + �4�� ������ /���� 0" �� 0.% �4�� ������ 0�
 +CX�}�+%CX ��
 8 0����� EH��H� �� H��:F C�% #C } -CC�I!) ,>�:
 ,7 ,� ,���������� E�� ����� �����7 �� ������ �����F � �
 8��� )���5 �� ����� EH��H� �� H��:F C�# �
 8�� �������� ��������� EH��H� �� H��:F C�# �
 8�� )������ �� ����� EH��H� �� H��:F C�% �
 8�6� ��������6�� �� ����� EH��:F �� �������� C�# �
 8�6 ��������6�� �� ����� EH��H� �� H��:F �� �>�� et en amplitude
 C�% �
 8> Y��������� �� ����� 1 �
 �> Y��������� �� ������ 1 �4�� ������ 0"7 0� �� 0. �
 *4 ������5 �� ����������� ��������� � �
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